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Allgemein

Deru[sonic] Commanderist mit der gesamten u[sonic]-Sensorserie kompatibel.

SYSTEMANFORDERUNGEN

«  Betriebssystem: Windows 10 oderhdher

BENOTIGTES EQUIPMENT

. GeeigneterRS485-Schnittstellenkonverter(z. B. USB auf RS485)

. Sensorkabel
- Netzteilmit Klemmanschluss12VDC oder24VDC
PC

Die verfugbaren Konfigurationsmoglichkeiten hangenvon derjeweiligen Sensor-Variante ab (u[sonic],
uf[sonic]WS oderu[sonic]W?7). Nicht unterstitzte Optionen werden entweder ausgeblendet oder als inaktiv

dargestellt.

Nachdem der Sensor Uber einen Schnittstellenkonverter mit einem PC verbunden und mit Strom versorgt wurde,

kann deru[sonic] Commander gedffnet werden.

@ Eswird empfohlen, ein Netzteil zu verwenden, das sich einfach ein- und ausschalten lasst.

ALLGEMEINE BEDIENELEMENTE
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Deru[sonic] Commanderverfugt Uber die folgenden Tabs:

Setup Konfiguration des Sensors, wie z. B. Protokoll,
Ausgabe undHeizung.

Realtime Values Darstellung deraktuellen Windmesswerte.*

Firmware Update Durchflhrung von Firmware-Updates. Die
jeweilige Firmware-Versionist Teil des u[sonic]
Commanders.

*)Eswerden beiallen Sensor-Versionennurdie Windparameterangezeigt.

Abrufen der Konfiguration und Sensor-Daten

Unterbrechen Sie den Abrufvorgang nicht, solange der Ladebalken lauft, und betatigen Sie
wahrenddessen keine anderen Buttons! Dies ist entscheidend fiir einen fehlerfreien Abruf.
1.  Wahlen Sie den COM-Port aus,andem der Sensorangeschlossenist.
2. Betatigen Sie denButton,Retrieve Configuration®.

3. FolgenSiedenAnweisungendes Programms. Schalten Sie den Sensoraus und wieder einund bestatigen Sie die
Meldunginnerhalb von 3 Sekunden.

e

[ [U]sonic_Cm >

- To set [U]sonic to normal operation mode, switch power OFF!
Then switch power OMN again!

|

4. BeierfolgreicherVerbindungzeigtder Commander:

a. Article Code (Artikel-Nummer)
b. Serial Code(Serien-Nummer)
c. Firmware Version (aktuelle Firmwareversion)

d. ImTab ,Setup”werdendie aktuellen (verfigbaren)Einstellungen angezeigt (siehe Kapitel ,Setup®).

Senden derKonfigurationan den Sensor

@ Unterbrechen Sie den Konfigurationsvorgang nicht, solange der Ladebalken lauft, und betatigen Sie
wahrenddessen keine anderen Buttons! Dies ist entscheidend fiir eine fehlerfreie Konfiguration.

1.  Nachdem Sie den Sensorkonfiguriert haben, senden Sie die Daten durch Betatigen des Buttons ,Send Settings
tou[sonic]“.

2. StartenSiedenSensorneu.
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3. Eswirdempfohlen, die Konfiguration erneut auszulesenund zu Uberprifen. Wiederholen Sie dazu die Schritte

aus dem Abschnitt ,,Abrufen der Konfiguration und Sensor-Daten*.

SchlieBen des u[sonic] Commanders

Nach Abschluss der Konfigurationkénnen Sie das Programm durch Betatigen des Buttons ,Exit App“ beenden.

Setup

JenachModell stehenverschiedene Konfigurationsmaoglichkeiten zur Verfligung. In diesem Abschnitt erhalten Sie
einen Uberblick (iberalle méglichen Einstellungen, ohne dass diese den einzelnen Sensorversionenzugeordnet

werden.

SIGNAL UPDATE

THz
2Hz
4Hz
10Hz

Updaterate derverfigbaren Messwerte. Beim NMEA-Protokollist dies gleichzeitig das Sendeintervall der

Datensatze.

PROTOCOL / DATA SENTENCES

NMEA $WIMWV + $WIMTA

Standard NMEA Datensatz(Werte als FlieBkommazahl).

Beimu[sonic] Windsensorwird zusatzlich die virtuelle
Lufttemperaturausgegeben.

BeiWSé oder WS7 werden zusatzliche Datenstrings flr die
weiteren Wetterparameterausgegeben. *

NMEA $WIMWYV (xxx.x,R,xx.x,M)

NMEA Datensatz mit fester Datensatzlange (2-stellig mit
einer Nachkommastelle flr die Windgeschwindigkeit).

BeiWS6 oder WS7 werdenzusatzliche Datenstrings flr die
weiteren Wetterparameterausgegeben. *

NMEA $WIMWYV (xxx.x,R,xxx.X,M)

NMEA Datensatz mit fester Datensatzlange (3-stellig mit
einer Nachkommastelle fur die Windgeschwindigkeit).

BeiWSé oder WS7 werden zusatzliche Datenstrings fur die
weiteren Wetterparameterausgegeben. *
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NMEA $WIMWYV (mph)

NMEA Datensatz(Werte als FlieBkommazahl). Einheit der
Windgeschwindigkeit ,mph*.

BeiWSé oder WS7 werden zusatzliche Datenstrings fur die
weiteren Wetterparameterausgegeben. *

NMEA $WIMWV (mph) + $WIMTA

NMEA Datensatz(Werte als FlieBkommazahl). Einheitder
Windgeschwindigkeit ,mph®“. Beim u[sonic] Windsensor wird
zusatzlich dievirtuelle Lufttemperaturausgegeben.

BeiWSé oder WS7 werden zusatzliche Datenstrings fur die
weiteren Wetterparameterausgegeben. *

Modbus RTU

Modbus-Protokollauf RS485

SDI-12

SDI-12 Interface + Protokoll aktiviert

*) Siehe Betriebsanleitung des vorliegenden Sensors.

@ Bitte beachten Sie, dass es Unterschiede in der Kabelbelegung gebenkann, abhangigvom ausgewahliten
Protokoll. Weitere Informationen hierzu finden Sie in derentsprechenden Sensorbetriebsanleitung.

MODBUS BAUD

2400Bd

4800 Bd

9600 Bd

19200 Bd (default)
38400Bd

Baudrate der Modbuskonfiguration.

MODBUS PARITY

None
Even

Die Paritat ,Odd" wird nicht unterstutzt.

MODBUS ADDRESS

Auswahlbarvon 1 bis ,247%.

SDI-12 ADDRESS

Einstellige SDI-12 Gerate-Adresse. Auswahlbar sind Zahlen, Gropbuchstaben und Kleinbuchstaben.
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ANALOG OUTPUT

ON
OFF

Zum Aktivieren oder Deaktivieren der Analog-Schnittstelle.

ANALOG MODE

.5V

0

0..10V
4..20mA
0

..20mA
4..20mA-Error2mA*

*)Im Falle einer Fehimessung oder eines allgemeinen Fehlers gibt der Sensor2 mA aus.

WINDSPEED AT MAX. SIGNAL

Die Skalierung deranalogen Schnittstelle ist freiwahlbarvon 10 m/s bis 75m/sin1-m/s-Schritten. Das Signal wird
linearskaliert.

A A

—Wind speed max.

—Wind speed max.

!= T >

Analog max. 4mA 20mA

HEATING

ON
OFF

Zum Aktivieren oder DeaktivierenderHeizung.

HEATING CONTROL

Control PinNo Function (Default)

Heating ON When active low (GND) on Control Pin
Heating ONWhen active High (+24 V) on Control Pin
Heating OFF When active low (GND) on Control Pin
Heating OFF When active high (+24 V) on Control Pin
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Fir die Steuerungund Uberwachung der Heizung unter moderaten Temperaturbedingungen stehen

unterschiedliche BetriebsartenzurVerflgung.

Anschluss-Details kdnnen der Bedienungsanleitung entnommenwerden.

Heating <A> when <B>
8> Activ low Activ high
<A>
3 6 6| 3 6|3 6
LN T
On +240C = | +24 VDC -
Heating | Heating | Heating | Heating
Off On Off On
3 6 6| 3 6|3 6
LN
i +24 WDC = | T24 WDC ~
Heating | Heating | Heating | Heating
On Off On Off

HEATING POWER

60W
120 W
240W

Die eingestellte Heizleistung des Sensors entspricht der tatsachlichbendtigten Versorgungsleistung. Bitte dies bei
der Auswahl der Stromversorgungseinheit berlcksichtigen.

Firmware-Update

DOWNLOAD VON UPDATES

Aufunserer Website (https://www.lambrecht.net) finden Sie unter Service im Bereich Ressourcen die
Kategorie Freie Software-Tools & Firmware. Dort konnen Sie die neuesten Firmware-Versionenund die
Konfigurationssoftware ,Commander* fir lhr Produkt ganz einfach herunterladen und von kontinuierlichen
Verbesserungenund neuen Funktionen profitieren.

BEDIENELEMENT FIRMWARE-UPDATE

Update u[sonic] Firmware
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/# ulsonic] Commander - Version: 1.3.3-alpha - Firmware Version: 2.1t 21.01.2025 = O X
COM Port: COMS Standardmikoige Seriell-Giber-Bluet v g G | ﬂ
Article Mumber: Serial Number Firmware Version:

Setup  Realtime Values Firmware Update

Firmware: Mo Firmware-Update available for this device

Unterbrechen Sie den Updatevorgang nicht, solange der Ladebalkenlauft, und betatigen Sie
wahrenddessen keine anderen Buttons! Dies ist entscheidend fiir ein fehlerfreies Firmware-Update.
1. Wahlen Sie den COM-Port aus,andemder Sensorangeschlossenist.
2. BetatigenSie denButton,Retrieve Configuration®.

3. FolgenSie denAnweisungendesProgramms: Schalten Sie den Sensoraus und wiedereinund bestatigen Sie die
Meldunginnerhalb von 3 Sekunden.

- To set [U]sonic to normal operation mode, switch power OFF!
| Then switch power OMN again!

|

4. Wenneine passende Update-Dateiim Commandervorliegt, wird diese nach Herstellen derVerbindungim Feld
neben ,Firmware:“ angezeigt.

5. DurchBetatigendesButtons ,Update u[sonic] Firmware” wird die neue Firmware auf den Sensor geladen.

@ Schalten Sie den Sensor wahrend des Updates niemals aus!

6. Nacherfolgreichem Update wird die neue Firmware nebendemFeld ,Firmware Version:“ angezeigt®.

7. StartenSieden Sensorneuund Uberprifen Sie die Konfiguration.
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