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1 PRO-Modbus auf einen Blick

BENEFITS

Verschlei3freie, prazise Messwerterfassung

Hohe Zuverlassigkeit und Langlebigkeit
Schalenstern aus seewasser-resistentem Aluminium
FUrhochste Belastbarkeit

Einfache Montage flr Mast, Flansch oder Bohrung

Praktische Kabelsteckverbindung

EIGENSCHAFTEN
Hervorragender Schutzgegen elektrostatische Entladung furden Einsatzin blitzgefahrdeten Gebieten
Ganzjahreseinsatzindenmeisten Klimazonen durchintegrierte, geregelte Heizung
Besondersrobustdurchverstarkte Achse
Sehrgrof3erMessbereich
Niedrige Anlaufwerte
Sehrhohe Aufiésung der Messwerte
SehrgeringerWartungsbedarf
STANDARDS
EMV gemaBEN 61000-6-2,EN 61000-6-4,
EN61000-4-2,-3,-4,-5,-6, -1,
NamurNE-21
VDE 0100
WMONTr. 8
VDI 3786 Teil 2

2  Gewahrleistung

Beachten Sie den Gewahrleistungsverlust und Haftungsausschluss bei unerlaubten Eingriffenin das System.
Anderungen bzw. Eingriffe in die Systemkomponenten diirfen nur mit ausdriicklicher Genehmigung der
LAMBRECHT meteo GmbH durch Fachpersonal erfolgen.

Die Gewahrleistung beinhaltet nicht:

1. Mechanische Beschadigungendurch aufere Schlageinwirkung (z. B. Eisschlag, Steinschlag, Vandalismus)

2. Einwirkungen oderBeschadigungen durch Uberspannungen oder elektromagnetische Felder, welche Uber die
indentechnischen Daten genannten Normen und Spezifikationen hinausgehen.

3. Beschadigungendurchunsachgemafe Handhabung, wie z. B. durch falsches Werkzeug, falsche Installation,
falsche elektrische Installation (Verpolung) usw.

4. Beschadigungen,die zurlickzuflhrensind auf denBetrieb der Gerate auperhalb der spezifizierten

Einsatzbedingungen.

%
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3 Inbetriebnahme

ALLGEMEIN

DerWind kanndurch eine Vektorgrofe dargestellt werden. Zurvollstandigen Beschreibungist die Angabe

von Geschwindigkeitund Richtung erforderlich. Beide Komponenten unterliegenraumlichenund zeitlichen
Schwankungen, so dass sie streng genommen ausschlieflich firden Ort der Aufstellung des Messgerates gelten.
Dahersollte die Wahl desInstallationsortes besondere Beachtung erhalten.

INSTALLATIONSORT AUSWAHLEN

Windmessgerate sollenim Allgemeinen nicht die speziellen Windbedingungen eines begrenzten Gebietes messen,
sondernreprasentativ die Windbedingungenin einem weiteren Umkreis darstellen. Die an verschiedenen Punkten
ermittelten Messwerte sollenvergleichbarsein. Daherist bei der Montage des Sensors darauf zu achten, dass der
Aufstellungsort nichtim Windschatten gréBerer Hindernisse liegt. Der Abstand der Hindernisse zum Sensor sollte
mindestens das10-fache derHindernishohe betragen (entspricht der Definition eines ungestorten Gelandes).

Isteinungestortes Gelande nicht vorhanden, istder Sensorin einer Hohe aufzustellen, die die Hindernishohe um
mindestens 5 mUberragt. Bei Aufstellung des Sensors auf einem Dach, soll der Aufstellungsortin der Dachmitte
liegen, damit Vorzugsrichtungenvermiedenwerden.

Wird sowohl Windrichtung als auch Windgeschwindigkeit gemessen, sind nach Mdglichkeit die Sensorenam
gleichen Messpunktzumontieren, wobeijegliche gegenseitige Beeinflussung der Sensorenzuvermeidenist.
Diese Forderunglasst sichvorteilhaft miteinem Windsensorenpaar erzielen, wobeidie Sensorennebeneinander
angeordnetwerden.

MONTIEREN DES SCHALENSTERNS UND DER WINDFAHNE AM SENSOR

Die Bohrungenan Schalensternund Windfahne sind so angebracht, dass diese nurin einerbestimmten,
eindeutigenLage montiert werdenkoénnen. DabeimUssen alle 3 Schrauben genutzt und der Schalenstern bzw.
die Windfahne damit befestigt werden. Dadurchist die richtige Drehrichtung sichergestellt. Dererforderliche
StiftschlUsselistim Lieferumfang enthalten.

1 Halbrundschraube mit
Innensechskant
round head screw with

1
! hexagon socket
M3x8 DIN7380
2 Schalenstern / cup rotor
3 Schalensternglocke / cup rotor

protective globe
4 skt-Stiftschiiissel / hex head
wrench

1 Schraube mit Innensechskant
screw with hexagon socket
M3x12 DIN7380

2 Windfahne / wind vane
3 Windfahnenglocke / wind vane protective globe
4 skt-stiftschlissel / hex head wrench
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4 Wartung

Die Konstruktion der Sensoren erlaubt eine auf lange Zeit wartungsfreie Funktion. Empfohlen wird eine regelmaige
Sicht-undFunktionsprifung der Windsensoren sowie eine Sensorkalibrierung beider Sensortypenim Abstand

von 2 Jahren. ErgebensichbeidenPrafungenProbleme, die Sie nichtIésenkdnnen, wenden Sie sich bitte anden
LAMBRECHT meteo-Service unter:

Tel: +49-(0)551-4958-0
E-Mail: support@lambrecht.net

5 Montagevarianten

ﬁ Dadie Montagei. d. R. in groen Hohen stattfindet, muss das Montagepersonal bei der Installation die
betreffenden Sicherheitsbestimmungen beachten.

I. TRAVERSE MIT GESCHLITZTEN BOHRUNGEN

(1D 32.14567.010000)
Die Traverse verfugt anihrenbeiden Enden Uberje eine geschlitzte Bohrung mit @ 30 mm.

1. Loésender Gewindemuttervom Sensor.
2. JeeinSensorkannmitmontiertem Kabelseitlichin die Bohrung eingeflhrt werden.

3. ZumBefestigendes Sensorswird die unter1. geldste Gewindemuttervonunten auf das Sensor-Gewinde gegen
die Traverse geschraubt, mit einem geeigneten Werkzeug (SW 40) angezogen, bis eine Verdrehsicherheit des
eingenordeten Sensors gegebenist.

Il. MONTAGE IN BOHRUNGEN

Die Materialstarke zum Montieren des Sensors zwischenden Muttern darf max. 10 mm betragen.

1.  LosenderGewindemuttervom Sensor.

2. DerSensormit Kabelsteckverbindungwird ohne Kabelin die Bohrung gefihrtund von der Gegenseite mitder
losen Mutterbefestigt wieunterl.3.

BeiderVerlegungderAnschlusskabelist darauf zu achten, dass die Zufuhrungzum Anschlusssteckerim
unteren Gehauseteil des Sensors nicht zu kurzbemessenwird, um eine spatere Wartung oder Demontage zu

ermoglichen. Legen Sie weiterhin eine Kabelschleife als Wasserfalle unterden Sensor.

Tipp: Montieren Sie die Sensorenam Boden andie Traverse undrichten Sie die Windfahne parallel zur
Traverse aus. Steigen Sie dann erst nach oben, um die Sensoren an der Traverse mit Hilfe eines Partners am
Bodenentsprechend auszurichten.

%
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6  Windrichtungssensoreinnorden

ZurMessung derWindrichtungist der Sensorauf die Nordrichtung auszurichten. Dazu drehen Sie die Markierung
an derWindfahne genauiberdie am Gehauseschaft des Sensors. Fixieren Sie diese Lage der Windfahne z.B. mit einem
Klebestreifen. Nunkdnnen Sie Uber die Achse der Windfahne den Bezugspunkt anvisieren. Das Gehause des
Sensors muss dazu so auf dem Montagerohr gedreht werden, dass die Spitze der Windfahne auf denndrdlichen
Bezugspunktzeigt.

Zur Einnordungwird ein Punktim Gelande festgelegt, dersichin Bezug auf die endgultige Positiondes
Windrichtungssensors moglichst weitin Richtung Norden befindet. Die Lage des Bezugspunktes kannzunachstan
Hand einertopografischenKarte (1:25000) ausgewahlt werden. Die genaue Lage des Bezugspunktes wird mit einem
Peilkompass festgelegt, derzweckmapBigerweise auf einem Stativ horizontaljustiert werden kann.

(D Achten Sie auf Kompassmissweisungen!

Ist der Sensor fr Windrichtung eingenordet, kdnnen Sie ihn, wie unter "Montage" beschrieben, montieren. Die
Klebestreifensind zu entfernen. Eine Funktionspriafung an dreium 90 ° versetzten Richtungen wird empfohlen.

Lassendie ortlichen Gegebenheiten eine Einrichtung des Bezugspunktesin Richtung Norden nicht zu, kann das
Verfahrensinngemag auf einen stidlichen Bezugspunkt angewendet werden. Dabeiist zu beachten, dass die
Nordmarke am Sensordann nicht auf den Bezugspunkt, sondernin die entgegengesetzte Richtung weist.

7 Elektrische AnschlUsse

PRO-Modbus-Sensorenwerden jeweils liber ein offenes Kabelende an ein Datenerfassungssystem angeschlossen.
InderRegelverfligendie Sensoren Uber eine Kabelsteckverbindung zum Kabel. Die Kabelfihrung sollte
zweckmaBigam Mast oder dem Einsatzort entsprechend erfolgen. Mit passenden Kabelbindern (die Lange der
Kabelbinderist abhangigvom Mastdurchmesser)ist das Kabel zu sichern.

Flhren Sie das Kabelvom Masten Uber einen grofziigigbemessenen Bogenzum Gehausefuf des Sensors,
umeine leichte Demontage sowie eine Wasserfalle zu ermoglichen.

Bitte beachten Sie, dass das Kabel auf der Seite der Datenverarbeitung gegen Feuchtigkeit geschutzt ist, z. B. durch
die Verwendungvon geeigneten Kabelverschraubungen. Wenn der Mast entsprechend vorbereitetist, kanndas
Anschlusskabelauchvollstandigin denRohrstlcken eines Mastes verlegt werden.

@ Umdie Gefahr derinduktiven Einstrahlung zu vermindern, ist eine korrekte Erdung des Sensors
notwendig.

8  Heizung

DerSensorverfugtim Sensorkopf Uber eine elektronisch geregelte 18 Watt-Heizung. Die Heizung wird gemeinsam
mitderElektronik des Sensorsversorgt. (Auf Anfrage ist eine getrennte Versorgung der Sensorelektronik und der
Heizung miteinem fest angeschlossenen Kabelmaglich.)

%



Die Heizung verhindertunter den meisten klimatischen Bedingungen das
BlockierenderbeweglichenTeile (siehe Abb.). Der Schalensternbzw. die Windfahne
werden nicht beheizt. Beimdglicher Vereisung oder Eisbildung am beweglichen
Sensorelementistdie Funktion fur die Dauer der Vereisung eingeschrankt.

9  Schaltplan
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10 Mafzeichnungen

€0.240 noch Auswuchtung/ac. bolancing /
ca.174 .
XN
Windfiiigel: Aluminium; Oberfiche: elox./sw
air vane: aluminium; finish: elox. blk
7] { —
1 A i i e
Oberfigche: Gewicht Niro
finish: weight, stainless steel
NORD
A Glocke: Aluminium; Oberfiche: elox. sw
protecting cover: aluminium; finish: elox. blk.
[
& =)
o~
w|
&
Gehduse: Aluminium
housing: aluminium
932
ca.934,5
£
Ef .
s —  — | Standard / regular equipment :
L o in.: - — -|— Traversenbefestigung / tie-bar fastening
Schalenstern: Aluminium; Oberfldche: elox. sw
cup rotor: aluminium; finish: elox. blk
R80 |
R 8
w ]
Glocke: Aluminium; Oberfldche: elox. sw
protecting cover: aluminium; finish: elox. blk
Zubehor (optional):
|
Mastadapter s &
|
ID 32.14567.008000 Gehduse: Aluminium
housing: aluminium
932
M27x15 ‘
‘ ca.p34,5
I
‘ Ef
| s ‘ —  — Standard / regular equipment :
‘ y— f ..... [oini928] | Troversenbef tigung / tie-bar fastening
| 8
\
- O
|
i
@51
P69
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11 Modbus-Protokoll

Die LAMBRECHT meteo Modbus-Sensorenund der met[LOG] folgen der Spezifikation derModbus Organisation:
,MODBUS APPLICATION PROTOCOL SPECIFICATION V1.1b3". (Siehe www.modbus.org).

11.1 DataEncoding

MODBUS nutzt das ,Big-Endian® Format flr Adressenund Daten. Das heif3t, wenn ein Wert mit einem Zahlenformat
Ubertragenwird, welches groBerist als ein einzelnes Byte, dass das ,most significant byte” als erstes gesendet wird.
BeiWerten, die Uberein Registerhinaus gehen(z.B. 32 bit) ist dies beim Modbus nicht eindeutig spezifiziert. Die
LAMBRECHT-Modbus-Sensoren folgenindiesenFallen (32 bit oder 64 bit) dem Big-Endian Zahlenformat.

Beispiel Big-Endian:

Registersizevalue
16 - bits Ox1234 wird Ubertragenin der Reihenfolge: Ox12 Ox34.

Beispiel Big-Endian (32 bit oder 64 bit):

Registersizevalue
32 - bits 0x12345678 wird Ubertragenin der Reihenfolge: Ox12 Ox34 0x56 Ox78

11.2 Gerate-Adresse

Erlaubt sind beiModbus die Adressen1..247.

11.3 Standardkonfiguration - Default

Baudrate: 19200 Baud

Adresse: JederSensortyp (bzw. Familie) bekommt eine eigene Default-Adresse.

DEFAULT-ADRESSEN DER LAMBRECHT-SENSOREN

Adresse | Sensor

1| Windgeschwindigkeit

Windrichtung

Niederschlagrain[e]
THP
EOLOSIND

comlb]
PREOS
ARCO

O (00 [N o O DN

u[sonic]

Byte-RahmenlautMODBUS Standard
fUrRTUMode:

8E1(1Start Bit, 8 Daten Bits, 1Parity Bit
(EvenParity), 1Stop Bit)

S

Pyranometer 2nd Class

j—
=

Secondary standard Pyranometer

N

PT100 auf Modbus Umsetzer (Temperatur)

%
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11.4 Modbus Befehlssatz

Die LAMBRECHT Modbus-Sensorenunterstltzenfolgende Befehle:

"ReadInput Register" Befehl: 0x04 (Messdaten)
"Write Multiple Register"Befehl:  Ox10 (Schreibenvon Sensorkenndaten)

11.5 Messwert- und Parameterregister
DerRegisterbereich30001bis 35000 ist beiden LAMBRECHT SensorenvorgesehenfirMesswerte.

REGISTER FUR DEN WINDGESCHWINDIGKEITSSENSOR 00.14524.101030

Registeradresse | Parameter Name Einheit | Faktor Beschreibung

30001 Windgeschwindigkeit m/s 10 1Dezimalstelle INT
Momentanwert

30002 Windgeschwindigkeit m/s 10 1Dezimalstelle INT
Mittelwert seit letztem Abruf

30003 Windgeschwindigkeit m/s 10 1Dezimalstelle INT
Maximalwert

30004 Windgeschwindigkeit. m/s 10 1Dezimalstelle INT
Minimalwert

Hinweis: Die Werte aus den Registern mit den Maximalwerten und Minimalwerten werden automatisch
zurlckgesetzt, sobald das Register mit den Mittelwerten ausgelesenwurde.

REGISTER FUR DEN WINDRICHTUNGSSENSOR 00.14523.131030

Registeradresse | Parameter Name Einheit | Faktor Beschreibung

30201 Windrichtung Momentanwert ° 10 1Dezimalstelle INT

30202 Windrichtung Mittelwert seit ° 10 1Dezimalstelle INT
letztem Abruf

30203 Windrichtung Maximalwert ° 10 1Dezimalstelle INT

30204 Windrichtung Minimalwert ° 10 1Dezimalstelle INT

Hinweis: Die Werte aus den Registern mit den Maximalwertenund Minimalwerten werden automatisch
zurlckgesetzt, sobald das Register mit den Mittelwerten ausgelesenwurde.

Die Register Adressen 30001bis 35000 geltenfiralle LAMBRECHT meteo Modbus-Sensoren, sind aber nur
dannvorhanden bzw. glltig, wenn derjeweilige Sensor die entsprechenden Werte unterstitzt (z. B. einreiner
Temperatursensor liefert keine Windgeschwindigkeit).

Als Fehlercode oderunglltiger Wert geben die LAMBRECHT-Sensoren OxD8F1= 9999(16bit) oder zurtick.

-10
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11.6 Sensor-Parameter/Konfigurations-Parameter

Register Adresse 40001bis 46000 beinhaltet die Konfigurationsparameterdes Sensors.

Registeradresse | Parameter Name Einheit | Divisor Beschreibung

40001 Modbus-Adresse Gerat 1 Erlaubt sind beiModbus die
Adressenl...247

40200 Baudrate 0,01 96=9600
192=19200
384=38400

46000 AnzahlMapping-Register 1 Enthalt die Anzahl der INT
belegten Mapping-Register
fir die Autokonfiguration

11.7 Register Maske fur Autokonfiguration - Mapping-Register

Register Adresse 46001-49000. Beinhaltenje Sensor die verfugbaren Register mit Messwertenund Sensordaten
ausdemBereich30001-35000.

@ Die Register konnen nur als Block ausgelesen werden! Die Lange des Blocks bzw. die Anzahl der
verfligbaren Mapping-Register stehtim Holding-Register 46000.

Zum Beispiel beim PRO-Modbus Windgeschwindigkeitssensor sindin den Registern 46001bis 46004 gliltige
Adressen. ImHoldingregister 46000 steht die Anzahl der Register 4. Alle 4 Registermissen mit dem Befehl 0x04 im
Block ausgelesenwerden. Zu viele Register oderzuwenige fuhrenzu einer Fehlermeldung.

11.8 Autokonfiguration

Die Modbus-Sensorenvon LAMBRECHT meteo bieten die Moglichkeit einer Autokonfiguration. Diese wird

zum Beispielvom Datenlogger met[LOG]unterstUtzt. Fir die Autokonfiguration werdeninden LAMBRECHT-
SensorenimRegisterbereich 46001bis 49000 als aufeinander folgende Werte die Register-Adressenderindem
Registerbereich 30001bis 35000 verfigbaren Messwerte und Sensordaten aufgelistet. Die Register 46001 bis
49000 koénnennurals Block ausgelesenwerden! Die Lange des Blocks bzw. die Anzahl derverfigbaren Mapping-
RegisterstehtimHolding-Register46000.

Dadie Adressenaus demBereich30001bis 35000 furalle LAMBRECHT-Sensorengelten, ist eine Adresse aus
diesemBereich gleichzeitig stellvertretend flreinen Messwerttyp. Zum Beispiel Register 30401 enthaltimmerden
Momentanwert der Lufttemperatur. Ist diese Registeradresse nichtin der Auflistungim Registerbereich 46001 bis
49000 enthalten,dannliefert derangeschlossene Modbus-Sensorkeine Lufttemperatur.

Wird beim Datenlogger met[LOG] die Autokonfiguration gestartet, fragt dieser auf jeder COM-Schnittstelleim
Gerate-Adressbereich1..25 die vorhandenen Mapping-Registerab. Dazu wird jeweils die Anzahl der Mapping-
RegisterausdemRegister46000 gelesenund derRegisterBereichab 46001als Block ausgelesen.

Die folgende Tabelle beinhaltet die Zuordnung der Konfiguration zu den einzelnen (moglichen) Momentanwert-
Registernder Sensoren. Einige Sensorenliefern Uber diese Spezifikation hinaus Register mit Mittel-, Minimum- und
Maximumwerten oderzusatzlichen Werten. Unbekannte Registeradressen (oder Register, die nicht benotigt werden)
mussendaher beider Autokonfigurationignoriert werden.

%
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Register- | Parameter Name Einheit | Faktor | Beschreibung Daten- | Funktions- | Speicher-

adresse typ code typ >16 bit

30001 Windgeschwindigkeit m/s 10 1Dezimalstelle INT 0Ox04 Big-Endian
Momentanwert WORD

30201 Windrichtung ° 10 1Dezimalstelle INT 0x04 Big-Endian
Momentanwert WORD

30401 Lufttemperatur °C 10 1Dezimalstelle INT 0x04 Big-Endian
Momentanwert WORD

30601 Luftfeuchtigkeit %r.F. |10 1Dezimalstelle INT 0x04 Big-Endian
Momentanwert WORD

30701 Taupunkt °C 10 1Dezimalstelle INT 0x04 Big-Endian
Momentanwert WORD

30801 Luftdruck hPa 10 1Dezimalstelle INT 0Ox04 Big-Endian
Momentanwert WORD

31001 Niederschlags- mm 10 1Dezimalstelle INT 0x04 Big-Endian
gesamtmenge WORD

31101 Niederschlags- mm 1000 | 3Dezimalstellen uLONG | Ox04 Big-Endian
gesamtmenge Die Register 31101 WORD
(High-WORD) und 31102 kdnnen

31102 Niederschlags- nurgemeinsam 0x04 Big-Endian
gesamtmenge ausgelesenwerden WORD
(Low-WORD) (Funktionscode

0x04)

31201 Niederschlagsintensitat mm/ 1000 = Mittelwert (1-Min.) INT Ox04 Big-Endian
derletztenMinute min 3 Dezimalstellen WORD
(gleitend) Zeitbasis = 1Min.

Messrate = 6x pro Min.

31401 Globalstrahlung W/m2 |10 1Dezimalstelle INT 0x04 Big-Endian
Momentanwert WORD

31501 Globalstrahlung W/m2 | 100 2 Dezimalstellen LONG | Ox04 Big-Endian
Momentanwert Die Register 31501 WORD
(High-WORD) und 31502 kdnnen
(temperaturkompensiert) nurgemeinsam

31502 Globalstrahlung ausgelesenwerden. 0x04 Big-Endian
Momentanwert (Funktionscode WORD
(Low-WORD) 0x04)

(temperaturkompensiert)

31591 Globalstrahlung W/m2 | 100 2 Dezimalstellen LONG | Ox0O4 Big-Endian
Momentanwert Die Register 31591 WORD
(High-WORD) und 31592 kénnen
(unkompensiert) nurgemeinsam

31592 Globalstrahlung ausgelesenwerden. 0x04 Big-Endian
Momentanwert (Funktionscode WORD
(Low-WORD) 0x04)

(unkompensiert)
12 CaC
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11.9 Mapping-Reqgister

Registeradresse | Inhalt Register | Einheit Faktor | Beschreibung

46001 30001 Registeradresse |1 Windgeschwindigkeit Momentanwert INT

46002 30002 Registeradresse |1 Windgeschwindigkeit Mittelwert seit INT
letztem Abruf

46003 30003 Registeradresse |1 Windgeschwindigkeit Maximalwert INT

46004 30004 Registeradresse |1 Windgeschwindigkeit Minimalwert INT

46005 30201 Registeradresse |1 Windrichtung Momentanwert INT

46006 30202 Registeradresse |1 Windrichtung Mittelwert seitletztem Abruf | INT

46007 30203 Registeradresse |1 Windrichtung Mittelwert seitletztem Abruf | INT

46008 30204 Registeradresse |1 Windrichtung Mittelwert seitletztem Abruf | INT

12 Entsorgung

Die LAMBRECHT meteo GmbH ist beider Stiftung Elektro-Altgerate Register earerfasstundregistriert unter:

WEEE-Reg.-Nr. DE45445814

Inder Kategorie Uberwachungs- und Kontrollinstrumente, Gerateart: ,Uberwachungs- und Kontrollinstrumente fir

ausschlieBlich gewerbliche Nutzung®.

Innerhalb der EU

Das Geratistgemap der Europaischen Richtlinien2002/96/EG und 2003/108/EG (Elektro und
Elektronik-Altgerate) zu entsorgen. Altgerate durfennichtindenHausmdillgelangen! Firein
umweltvertragliches Recyclingund die Entsorgung lhres Altgerates wenden Sie sichaneinen
zertifizierten Entsorgungsbetrieb fur Elektronikschrott.

AupBerhalb derEU

Bitte beachten Sie dieimjeweiligenLand geltenden Vorschriftenzur sachgerechten Entsorgung von Elektronik-

Altgeraten.

13 Technische Daten - Kabel

ID 32.14567.060010

Aufbau:

Lange:

%

4-polig; geschirmt
Flammwidrigkeit: nachUL-Style 20549

15m

MASSZEICHNUNG - KABEL

@12

I

44,5

1

-
o)
Mi2
914,8
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14  Technische Daten - Sensoren

Messprinzip

Hall SensorArray, berlhrungslos

Einsatzbereiche

Temperaturen -40...+70 °C (beheizt) *; Windgeschwindigkeit max. B6en100 m/s;
Luftfeuchte 0...100%r. F.

Heizung 18 W-Heizung; elektronisch geregelt (Die Heizung im Sensorkopf verhindert unterden
meistenklimatischen Bedingungen das Blockieren derbeweglichenTeile.)

Versorgungsspannung 24VDC (6...32VDC)

Stromaufnahme max. 800 mAbei24VDC und max. Heizung; 13mAbei 24 VDC undinaktiver Heizung
(Die Heizung kann per Software-Tool deaktiviert werden. Dadurch kannder
Strombedarfauf 8,5mAbei24VDC gesenktwerden.)

Gehause seewasserbestandiges Aluminium; IP 65in senkrechter Gebrauchslage;
M12-Kabelsteckverbindung; Edelstahlmutterund -sicherungsscheibe

Abmessungen siehe Mafzeichnungen

Lieferumfang

1Sensor(ohne Kabel)

ZumAnschluss an

(nichtim Lieferumfang enthalten)

LAMBRECHT meteo-Datenerfassungssysteme; Netzgerate/ -teile;
anwenderspezifische Auswertesysteme

Zubehor

(bitte separat bestellen)

ID32.14565.017000
ID32.14567.010000
ID 32.14565.019000

Traverse (nurmit50 mm-Adapter|D 32.14567.008000)
Traverse
Blitzschutzstange

Parameter Windrichtungssensor Windgeschwindigkeitssensor
1D 00.14523.131030 ID 00.14524.101030

Messelement Blattwindfahne; Aluminium; 3-armiger Schalenstern; Aluminium;
spezialbeschichtet spezialbeschichtet

Messbereich 0...360° 0,5..75m/s

Genauigkeit +2° +0,3m/s<10m/s;+0,5m/s...60m/s

Aufidsung <1° <0,1m/s

Anlaufwert <0,5m/s <0,5m/s

Schnittstelle RS485 RS485

Protokoll ModbusRTU ModbusRTU

Gewicht 0,4kg 0,35kg

Messwerte Momentanwert; Mittelwert; Max.-Wert des Mittelwertes; Min.-Wert des Mittelwertes

@ *)Hinweis: BeimaoglicherVereisungund Eisbildung am beweglichen Sensorelementist die Funktion flr die Dauerder Vereisung

eingeschrankt. FirdenEinsatzan Standorten mitakuter Vereisungsgefahrbietenwir speziellbeheizte Sensorenan.
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