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1 Gewabhrleistung

Beachten Sie den Gewahrleistungsverlust und Haftungsausschluss bei unerlaubten Eingriffenin das System.
Anderungen bzw. Eingriffe in die Systemkomponenten diirfen nur mit ausdriicklicher Genehmigung der
LAMBRECHT meteo GmbH durch Fachpersonal erfolgen.

Die Gewahrleistung beinhaltet nicht:

1. Mechanische Beschadigungendurch aufere Schlageinwirkung (z. B. Eisschlag, Steinschlag, Vandalismus).

2. Einwirkungen oderBeschadigungen durch Uberspannungen oder elektromagnetische Felder, welche Uber die
indentechnischen Daten genannten Normen und Spezifikationen hinausgehen.

3. BeschadigungendurchunsachgemafBe Handhabung, wie z. B. durch falsches Werkzeug, falsche Installation,
falsche elektrische Installation (Verpolung).

4. Beschadigungen,diezurlickzuflhrensind auf denBetrieb der Gerate auperhalb der spezifizierten
Einsatzbedingungen.

2 Vorteile der INDUSTRY Windsensoren

Die Windsensoren INDUSTRY Modbus sind sehr dkonomischin der Anschaffung. Sie bestechenzudem durchhohe
Genauigkeiten, einfachste Montageprinzipien und seewasserbestandige, sehrrobuste Materialien. Die thermische
Entkopplung des Gehauseschaftes ermdglicht eine optimale Beheizung des Sensorkopfes und minimalen
Leistungsbedarf des Systems.

Bewahrte Sensortechnologie

Sehrgute Anlaufwerte

Grofe Mess-und Temperatureinsatzbereiche
Einfache Mastmontage

Optimales Heizungskonzept

3 Inbetriebnahme

DerWindkann durch eine Vektorgroe dargestellt werden. Zur vollstandigen Beschreibungist die Angabe

von Geschwindigkeit und Richtung erforderlich. Beide Komponentenunterliegenraumlichenund zeitlichen
Schwankungen, so dass sie streng genommen ausschlieflich furden Ort der Aufstellung des Messgerates gelten.
Daheristdie Wahl desInstallationsortes besonders wichtig.

4 Installationsort auswahlen

Windmessgerate sollenim Allgemeinennicht die speziellen Windbedingungen eines begrenzten Gebietes messen,
sondernreprasentativdie Windbedingungenin einemweiteren Umkreis darstellen. Die an verschiedenen Punkten
ermittelten Messwerte sollenvergleichbarsein. Daherist beiderMontage des Sensors daraufzu achten, dass der
Aufstellungsort nichtimWindschatten grofererHindernisse liegt. Der Abstand der Hindernisse zum Sensor sollte
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mindestens das 10-fache derHindernishohe betragen (entspricht der Definition eines ungestorten Gelandes).

Isteinungestdrtes Gelande nicht vorhanden, ist der Sensorin einer Hohe aufzustellen, welche die Hindernishohe
ummindestens 5 m Uberragt. BeiAufstellung des Sensors auf einem Dach soll der Aufstellungsortin der Dachmitte
liegen, damit Vorzugsrichtungenvermiedenwerden.

Wird sowohl Windrichtung als auch Windgeschwindigkeit gemessen, sind nach Moglichkeit die Sensorenam
gleichenMesspunkt zu montieren, wobeijegliche gegenseitige Beeinflussung der Sensorenzu vermeidenist.
Diese Forderunglasst sich vorteilhaft mit einem Windsensoren-Paar erzielen, wobei die Sensoren nebeneinander
angeordnet werden.

5 Montagevarianten

ﬁ Dadie Montage inder Regelin groBen Hohen stattfindet, muss das Montagepersonal bei der Installation
die betreffenden Sicherheitsbestimmungenbeachten.

I. TRAVERSE MIT BOHRUNGEN (Z.B. ID 32.14627.010000)

Die Materialstarke zum Montieren des Sensors zwischen den Muttern darf max. 10 mm betragen.

1. DerSensorwird ohne Kabelindie Bohrung geftuhrtund von der Gegenseite mit derlosen Mutter befestigt.

2. ZumBefestigendes Sensorswird die unter1. geldste Gewindemutter vonunten mit der planen Seite auf das
Sensor-Gewinde gegendie Traverse geschraubt, mit einem geeigneten Werkzeug (SW 36) angezogen, bis eine
Verdrehsicherheitdes eingenordeten Sensors gegebenist.

Il. MAST- BZW. ROHRMONTAGE

Beachten Sie, dass die Gerate leicht erreichbar bleiben sollten, um eine Einnordung der Windrichtungund
eventuelle Wartungsarbeitenzu ermoglichen. Zum Erreichen der Sensorenist ggf. auf entsprechende
Leitern oderArbeitsbihnen zurlickzugreifen.

ﬁ Leitern oder andere Steighilfen miissen einwandfreiin Ordnung Q Q

seinund einen sicheren Halt garantieren! Beachten Sie die
Unfallverhltungsvorschriften der Berufsgenossenschaften.

Mast oder Rohr(geerdet) haben einen Auien-@ von 48-50 mm. Der Mastadapter
(siehe Zubehor)ist erforderlich.

1. Losenbeider Gewindemutternvom Sensor.

2. DerSensorwird ohne Kabelindie Bohrung (@ 30 mm) des Adapters geflhrt
undvonder Gegenseite mit einerlosen Mutterin Richtung Adapterarretiert.

3. AbschlieBendwird empfohlen, auch die zweite Gewindemutter mit der i
planen Seite voran gegendie erste Gewindemutter zu kontern (siehe
Zeichnung). T
i ——
i)
Ee—03

%



LAMBRECHT meteo | AEM

Beigleichzeitiger Messung der Windgeschwindigkeitund der Windrichtung erfolgt die Messungim Allgemeinen
nicht nurauf der Spitze eines Mastes, sondernandenEnden einer Masttraverse. Diese Auslegermissen auch
beihohenWindgeschwindigkeitenverwindungs- und erschitterungsfreibleibenund firMontage- und
Wartungsarbeiten erreichbar sein.

unteren Gehauseteil des Sensors nicht zu kurzbemessen wird, um eine spatere Wartung oder Demontage zu
ermoglichen. Legen Sie weiterhin eine Kabelschleife als Wasserfalle unter den Sensor.

@ BeiderVerlegung der Anschlusskabelist darauf zu achten, dass die Zufihrungzum Anschlusssteckerim

Tipp: Montieren Sie die Sensorenam Boden andie Traverse undrichten Sie die Windfahne parallel zur
Traverse aus. Steigen Sie dann erst nach oben,umdie Sensorenan derTraverse mit Hilfe eines Partnersam
Bodenentsprechend auszurichten.

6 Windfahne einnorden

ZurMessungderWindrichtungist der Sensor auf die Nordrichtung auszurichten. Dazu drehen Sie die Markierung
anderWindfahne genau Uber die am Gehauseschaft des Sensors. Fixieren Sie diese Lage der Windfahne z. B. mit
einemKlebestreifen. Nunkdnnen Sie Uber die Achse der Windfahne den Bezugspunkt anvisieren. Das Gehause des
Sensors muss dazu so auf dem Montagerohr gedreht werden, dass die Spitze der Windfahne auf dennérdlichen
Bezugspunkt zeigt. Zur Einnordung wird ein Punktim Gelande festgelegt, der sichin Bezug auf die endguiltige
Positiondes Windrichtungssensors moglichst weitin Richtung Nordenbefindet. Die Lage des Bezugspunktes kann
zunachstanHand einertopografischenKarte (1:25000) ausgewahlt werden. Die genaue Lage des Bezugspunktes
wird mit einem Peilkompass festgelegt, derzweckmapigerweise auf einem Stativ horizontal justiert werdenkann.

@ Achten Sie auf Kompassmissweisungen!

Istder Windrichtungssensor eingenordet, konnen Sieihn, wie unter ,Montage*“beschrieben, montieren. Die
Klebestreifen sind zu entfernen. Eine Funktionsprafung an dreium 90° versetzten Richtungenwird empfohlen.
Lassendie ortlichen Gegebenheiten eine Einrichtung des Bezugspunktesin Richtung Norden nicht zu, kann das
Verfahrensinngemaf auf einen sidlichen Bezugspunktangewendet werden. Dabeiist zu beachten, dass die
Nordmarke am Sensordann nicht auf den Bezugspunkt, sondernin die entgegengesetzte Richtung weist.

7 Elektrische Anschlusse

INDUSTRY Windsensorenwerdenjeweils Uber ein offenes Kabelende an ein Datenerfassungssystem
angeschlossen. InderRegelverfligen die Sensoren lber eine Kabelsteckverbindung zum Kabel. Die Kabelflhrung
sollte zweckmafig am Mast oder dem Einsatzort entsprechend erfolgen. Mit passenden Kabelbindern (die Lange
derKabelbinderist abhangigvom Mastdurchmesser)ist das Kabelzu sichern.

@ Tipp: FUhren Sie das Kabelvom Masten Gbereinen grofzigigbemessenen Bogenzum Gehausefuf3 des
Sensors,um eine leichte Demontage sowie eine Wasserfalle zu ermoglichen.

Bitte beachten Sie, dass das Kabel auf der Seite der Datenverarbeitung gegen Feuchtigkeit geschutzt ist, z. B. durch
die Verwendungvon geeigneten Kabelverschraubungen. Wenn der Mast entsprechend vorbereitetist, kann das
AnschlusskabelauchvollstandigindenRohrstlicken eines Mastes verlegt werden.

Umdie Gefahr derinduktiven Einstrahlung zu vermindern, ist eine korrekte Erdung des Sensors
notwendig.
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8 Heizung

Der Sensorverflgtim Sensorkopf Gber eine elektronisch geregelte 18 Watt-

Heizung. Die Heizung wird gemeinsam mit der Elektronik des Sensors versorgt. Die
Heizungverhindert unterden meistenklimatischen Bedingungen das Blockierender
Heating beweglichenTeile (siehe Abb.). Der Schalensternbzw. die Windfahne werden nicht
Heizung beheizt. Beimoglicher Vereisung oder Eisbildung am beweglichen Sensorelementist
die Funktion firdie Dauerder Vereisung eingeschrankt.

9  Wartung

Die Konstruktion der Sensoren erlaubt eine auf lange Zeit wartungsfreie Funktion. Empfohlen wird eine regelmagige
Sichtpriafung der Einnordung des Windrichtungssensors sowie eine Kalibrierung beider Sensortypenim Abstand
vonzweilahren. Ergebensichbeiden PrifungenProbleme, die Sie nichtI6dsenkdnnen, wenden Sie sich bitte anden
LAMBRECHT meteo-Serviceunter:

Tel: +49-(0)551-4958-0

E-Mail:  support@lambrecht.net

%



10  Schaltplan
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11T Maf3zeichnungen
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12 Modbus-Protokoll

12.1 Allgemein

Die LAMBRECHT meteo Modbus-Sensorenfolgen der SpezifikationderModbus Organisation:
,MODBUS APPLICATION PROTOCOL SPECIFICATION V1.103" (siehe www.modbus.org).

12.2 DataEncoding

MODBUS nutzt das ,Big-Endian® Format fir Adressenund Daten. Das heif3t, wenn ein Wert mit einem Zahlenformat
Ubertragenwird, welches groBerist als ein einzelnes Byte, dass das ,most significant byte” als erstes gesendet wird.

Beispiel Big-Endian:

Registerwert 16 - bits
0x1234 wird Ubertragenin derReihenfolge: 0x12 Ox34

UmdenrealenMesswertzu erhalten, teilen Sie denempfangenen Registerwert durch den Divisor.
Wertevon-9999 weisen auf eineninternen Sensorfehlerhin.

12.3 Standardkonfiguration - Default

Baudrate: 19200 Baud
Byterahmen: 8ET1(1Start-Bit, 8 Daten-Bits, 1Parity-Bit (Even Parity), 1 Stop-Bit)
RTU Sensoradresse: (T)Windgeschwindigkeitssensor

(2) Windrichtungssensor

DEFAULT-ADRESSEN DER LAMBRECHT-SENSOREN

Adresse Sensor

1 Windgeschwindigkeit

Windrichtung

Niederschlagrain[e]
THP
EOLOSIND; u[sonic]WSé

com[b]
PREOS
ARCO

O |00 [N (OO [ NN N

u[sonic]

S

Pyranometer2nd Class

p—
)

Secondary standard Pyranometer

—
N

PT100 auf Modbus-Umsetzer (Temperatur)
u[sonic]WS7

—
W
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12.4 Verfugbare Modbus-Kommandos

Die LAMBRECHT Modbus-Sensorenunterstltzenfolgende Befehle:

,ReadHolding Register” Befehl: Ox03 (deskriptive Sensordaten-Register)
,ReadInputRegister” Befehl: 0Ox04 Messwert-Register (jeder Messwertist einzeln anzufordern)
,Write Multiple Register” Befehl: Ox10 (Schreibenin Konfigurationsregister)

12.5 Momentanwerte / Echtzeitwerte (Input-Register)

Diefolgenden Messwerte werdenvonden LAMBRECHT meteo-Sensoren bereitgestellt.

Register Parametername Einheit Divisor Anzahl der Register Zugriffstyp
30001 Windgeschwindigkeit m/s 10 1 Readonly
30201 Windrichtung ° 10 1 Readonly

Beispiel: Abrufen der Windgeschwindigkeit

OD 04 75 31 00 01 [7A|/C5 0D 04 02 OOEm

[MSNW Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
6 Query => Master | Slave 13 | Read Input Register (4) | Address=30001, Quantity of Register=1 | OKiC57A
LEN Source Dest Function Func Desk Data NG

5 Slave 13 Master | Read Input Register (4) | Byte count=2 0Nzl | OK:FOES

12.6 Periodenwerte - Mittelwert, Maximum und Minimum

(Input-Reqister)

Register | Parametername Einheit Divisor | AnzahlderRegister | Zugriffstyp
30002 Windgeschwindigkeit Durchschnitt | m/s 10 1 Readonly
30003 Windgeschwindigkeit Maximum m/s 10 1 Readonly
30004 Windgeschwindigkeit Minimum m/s 10 1 Readonly
30202 Windrichtung Durchschnitt ° 10 1 Readonly
30203 Windrichtung Maximum ° 10 1 Readonly
30204 Windrichtung Minimum ° 10 1 Readonly

Die Datensind flurden Zeitraumzwischen der aktuellen Abfrage und dervorherigen Abfrage gultig. Der maximale
Bereich eines Zeitraums betragt 1Stunde. Das Abrufen des Durchschnittswerts einer Minimum-, Maximum-und
Durchschnittsgruppe [6scht die entsprechenden Register.

Rufen Sie die Werte einer Gruppe in der Reihenfolge Minimum, Maximum, Durchschnitt ab.
Verwenden Sie den Befehl: Ox03

%
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Beispiel: Abrufen der Windgeschwindigkeit (min. max. avr.)und Loschen des Registerinhalts

o1 04 75 34 o0 o1 6A 08 o1 o4 o2 [IJELN B2 30 o1
04 75 33 o0 o1 DB (ca o1 o4 o2 [IJELN 38 (AE 01 o4

75 32 00 o1 8A 09 o1 o4 o2 [INJEZN Be [3F ---

[MSN\W Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
6 Query => Master | Slave 1 Read Input Register (4) | Address=30004, Quantity of Register=1 [ OK:86A

LEN Transmission | Source Dest Function Func Desk Data Checksum
Response <= | Slave 1 Master | Read Input Register (4) | Byte count=2  Je[oNe[0] OK:30B9
LEN Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
Query => Master | Slave 1 Read Input Register (4) Address=30003, Quantity of Register=1 | OK:C9DB
LEN Transmission | Source Dest Function Func Desk Data Checksum
Response <= | Slave 1 Master | Read Input Register (4 Byte count=2  [eNs[il ' OK:AE38
[MSN\W Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
6 Query => Master | Slave 1 Read Input Register (4) Address=30002, Quantity of Register=1 | OK:98A
[M=\W FTransmission | Source Dest Function Func Desk Data Checksum
5 Response <= | Slave 1 Master | Read Input Register (4) Byte count=2 (VAN 'OK:3FB9

12.7 Beschreibende Sensor-Parameter-Register

(Holding Register)

Register Parametername Anzahl der Register Hinweis Zugriffstyp
40050 Gerate-ldentifikationsnummer | 8 (2 Zeicheninjedem Diezurickgegebenen | Readonly
(15Zeichen) Register) Datenhabendie Form

eines16-Byte-Strings
mit Null-Terminierung.

40100 Seriennummer 6(2Zeicheninjedem Die zurickgegebenen | Readonly
(11Zeichen) Register) Datenhabendie Form
eines12-Byte-Strings
mit Null-Terminierung.

40150 Firmwareversion 13(2Zeicheninjedem | Diezurlickgegebenen | Readonly
(biszu 25 Zeichen) Register) Datenhabendie Form
eines 26-Byte-Strings
mit Null-Terminierung.

Beispiel: Abrufen der Gerate-ldentifikationsnummer (die im Beispiel gezeigte Identifikationsnummerist
sensorabhangig. Sie wird hiernurzu Demonstrationszwecken verwendet)

OD 03 9C 72 00 08 [CA 88 OD 03 10 31 (36 | qpoooooooooooooo
00.16480.000130000

(MW Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum

6 Query => Master | Slave 13 | Read Holding Register (3) | Address=40050, Quantity of Register=8 | OK:8BCA
[MS\W FTransmission | Source Dest Function Func Desk Data Checksum
19 Response’==M| Slave 13 | Master | Read Holding Register (3) | Byte count=16 [ESUESUSERLEERPISCUCUSIECUICSICUY | OK:6BES

%
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12.8 Konfigurationsregister (Holding Register)

Register Parametername Erlaubte Werte Anzahl der Register Zugriffstyp
40001 Modbus-Adresse Gerat 1 Write only
40200 Baudrate 96 =9600 1 Write only
192 =19200
384=38400
40201 Paritat 1=even 1 Write only
O =none

Das Gerat muss nach jeder Anderung einer Einstellung neu gestartet werden!

Beispiel: AndernderRTU-Adresse von 4 auf1

05 10 9C 41 00 01 02 YIN06 (48 05 10 9C 41 00
01 7E [09

(HS\W | Transmission | Source | Dest Function Func Desk ECK I iMl Register values oI Tyl
9 Query => Master | Slave 5 Write Multiple Register (16) | Address=40001, Quantity=1 | 2 00 01 OK:4806
LEN Source Dest Function Func Desk Checksum

6 Slave 5 Master | Write Multiple Register (16) | Address=40001, Quantity=1 [[OK:097E

13 Autokonfiguration

Alle LAMBRECHT Modbus-Sensorenbieten dem erfahrenen Anwender die Moglichkeit, in seinem Modbus-Master
eine Autokonfiguration auf der Basis zusatzlicher,im Sensor gespeicherter Informationen zuimplementieren. Die
notwendigen Informationen sindim Dokument , Allgemeine Anleitung fir LAMBRECHT meteo Modbus-Sensoren®zu
finden.

14 Entsorgung

Die LAMBRECHT meteo GmbHist beider Stiftung Elektro-Altgerate Register ear erfasstundregistriert unter:

WEEE-Reg.-Nr. DE45445814

In derKategorie Uberwachungs- und Kontrollinstrumente, Gerateart: ,Uberwachungs- und Kontrollinstrumente fiir

ausschlieBlich gewerbliche Nutzung®.

Innerhalb der EU
Das Geratistgemap der Europaischen Richtlinien2002/96/EG und 2003/108/EG (Elektro und
Elektronik-Altgerate) zu entsorgen. Altgerate durfen nichtinden Hausmull gelangen! Fur ein
umweltvertragliches Recyclingund die Entsorgung lhres Altgerates wenden Sie sichaneinen
zertifizierten Entsorgungsbetrieb fur Elektronikschrott.

Auperhalb der EU
Bitte beachten Sie dieimjeweiligenLand geltenden Vorschriftenzur sachgerechten Entsorgung von Elektronik-
Altgeraten.

%
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15  Technische Daten

Messprinzip Hall SensorArray, berlhrungslos

Einsatzbereiche Temperaturen -30...+70 °C (beheizt) *; Windgeschwindigkeit 0...60 m/s

Heizung 18 W-Heizung; elektronisch geregelt
Die Heizungim Sensorkopf verhindert unterden meistenklimatischen Bedingungen
dasBlockierenderbeweglichenTeile.

Versorgungsspannung 24VDC (6...32VDC)

Stromaufnahme max. 800 mA bei24 VDC und max. Heizung; 13 mAbei 24 VDC undinaktiver Heizung
(Hinweis: Die Heizung kann per Software-Tool deaktiviert werden. Dadurch kann der
Strombedarf auf 8,5 mAbei24VDC gesenktwerden.)

Gehause seewasserbestandiges Aluminium; eloxiert; IP 55;
Schaft-@ 32 mm; fir Befestigungs-Bohrung @ 30 mm beimax. 10 mm Materialstarke

Abmessungen siehe Mafzeichnungen

Im Lieferumfang 1Sensor(ohne Kabel)

enthalten

Zum Anschluss an LAMBRECHT Datenerfassungssysteme; Netzgerate/ -teile;

(nichtimLieferumfangenthalten) | anwenderspezifische Auswertesysteme

Zubehor ID 32.14567.060000
Sensoranschlusskabel mit SteckverbinderM12, 4-polig;Lange: 12mm

(bitte separat bestellen)

Parameter Windrichtungssensor Windgeschwindigkeitssensor
1D 00.14567.110030 ID 00.14577.110030
Messelemente Blattwindfahne, formstabil; 3-armiger Schalenstern;
faserverstarkter Kunststoff bruchsicherer Kunststoff
Messbereiche 0...360° 0,7..50m/s
Genauigkeit +2° 0,5m/sbei0,7...5m/sund
2% FSbeib5,02..50m/s
Aufldsung 1° <0,02m/s
Anlaufwerte <0,7m/s <0,7m/s
Schnittstelle RS485 RS485
Protokoll ModbusRTU ModbusRTU
Gewicht 0,35kg 0,25kg
Messwerte Momentanwert; Mittelwert; Max.-Wert des Mittelwertes; Min.-Wert des Mittelwertes

@ *)Hinweis: BeimaoglicherVereisungund Eisbildung am beweglichen Sensorelementist die Funktion flrdie Dauerder Vereisung

eingeschrankt. FirdenEinsatzan Standorten mit akuter Vereisungsgefahrbietenwir speziellbeheizte Sensorenan.

Copyright © 2024 LAMBRECHT meteo GmbH. Allrightsreserved.
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