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1  Gewahrleistung

Beachten Sie den Gewahrleistungsverlust und Haftungsausschluss bei unerlaubten Eingriffenin das System.
Anderungenbzw. Eingriffe in die Systemkomponenten diirfen nur mit ausdriicklicher Genehmigung der
LAMBRECHT meteo GmbH durch Fachpersonal erfolgen.

Die Gewahrleistung beinhaltet nicht:

1. Mechanische Beschadigungendurch aufere Schlageinwirkung (z. B. Eisschlag, Steinschlag, Vandalismus)

S.2
S.3
S.3
S.4
S.4
S.4
S.4
S.5
S.5
S.5
S.6
S.6
S.6
S.7
S.8

2. Einwirkungen oderBeschadigungen durch Uberspannungen oder elektromagnetische Felder, welche Uber die

indentechnischen Daten genannten Normenund Spezifikationen hinausgehen.

3. Beschadigungendurchunsachgemafe Handhabung, wie z. B. durch falsches Werkzeug, falsche Installation,

falsche elektrische Installation (Verpolung) usw.
4. Beschadigungen, die zurickzufuhrensind auf den Betrieb der Gerate auBerhalb der spezifizierten

Einsatzbedingungen.

%
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2 Funktion

Die Pt-Modbus-Umsetzererfassendas Messsignal eines Pt100- bzw. Pt1000-Temperatursensors und stellenden

Messwert zur Abfrage UberModbus RTU (RS-485) zur Verfugung. Durch die einfache Adressvergabe von1..99 lassen

sichschnellbiszu 99 Temperatursensorenin einenBus integrieren.

Die maximale Anzahl der Gerate in einem Bus hangt von demverwendeten Datenerfassungsgerat
(Modbus-Master)ab.)

Wie die anderen LAMBRECHT meteo Modbus RTU-Sensoren, besitzen die Pt-Modbus-Umsetzer Auto-
konfigurationsregister (Mapping), durch die sie z. B. automatisch vom Datenlogger met[LOG] erkannt und fur die
Messung angelegt werdenkdnnen.

3 Inbetriebnahme

FUrdenBetrieb an LAMBRECHT meteo-Datenloggern (Ser[LOG], met[LOG])ist keine weitere Konfigurationdes
Modbus-Umsetzers notwendig. Sollen mehrere Temperatursensorenin einem Bus betriebenwerden, kanndie
jeweilige Gerateadresse einfach Uber die seitlich angebrachten Codierschalter eingestellt werden.

Die Autokonfiguration des met[LOG]unterstUtzt nur Gerate im Adressbereich1..25.
Gerate mit Adressen>25missenmanuell angelegt werden.

Die Betriebsspannungsanzeige erfolgt mittels einer grinen Leuchtdiode. Die Datenkommunikation wird mit
einergelbenlLeuchtdiode signalisiert. Unglltige Messsignale, auferhalb des definierten Messbereiches, werden
detektiert. Indiesem Falle blinkt die griine Leuchtdiode.

Signaleingang RS-485

—O 5
RTD

4- Leiter B_OS
1524534 4

Hilfsspannung

— 7
18-30V DC

—08
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4  Maf3zeichnung
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5 Modbus-Protokoll

5.1 Allgemein

Die LAMBRECHT meteo Modbus-Sensoren folgen der Spezifikation derModbus Organisation: ,MODBUS
APPLICATION PROTOCOL SPECIFICATION V1.1b3*. (Siehe www.modbus.org).

5.2 DataEncoding

MODBUS nutztdas ,Big-Endian® Format fir Adressenund Daten. Das heif3t, wenn ein Wert mit einem Zahlenformat
Ubertragenwird, welches groerist als ein einzelnes Byte, dass das ,most significant byte” als erstes gesendet wird.
Beispiel Big-Endian:

Registersize value

16 - bits 0x1234 wird Ubertragenin der Reihenfolge: Ox12 0x34

UmdenrealenMesswertzu erhalten, dividieren Sie denempfangenen Registerwert durch den Divisor.
Wertevon-9999 weisen auf eineninternen Sensorfehlerhin.
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5.3 Standardkonfiguration - Default

Baudrate: 19200 Baud
Byte-Format: 8E1(1start bit, 8 databits, 1 parity bit (even parity), 1stop bit)

RTU Sensoradresse: 12

DEFAULT-ADRESSEN DER LAMBRECHT METEO-SENSOREN:

Adresse Sensor
Windgeschwindigkeit
Windrichtung
Niederschlagrain[e]
THP

EOLOSIND

com(b]

PREOS

ARCO

u[sonic]

ol No ol NI e NN K2 T (NSNS KON | \O I R

S

Pyranometer2nd Class

j—
)

Secondary standard Pyranometer

N

PT100 auf Modbus Umsetzer(Temperatur)
u[sonic]WS7

[6)]

5.4 Modbus-Befehlssatze

- ,Read Holding Register” Befehl: Ox03 (deskriptive Sensordaten-Register)
- ,ReadInput RegisterBefehl:  0x04 (Messwert-Register, jeder Messwertist einzeln anzufordern

- ,Write Multiple Register® Befehl: Ox10 (Schreibenin Konfigurationsregister)

5.5 Momentanwerte/Echtzeitwerte (Input-Register)

Register | Parametername Einheit Divisor | AnzahlderRegister | Zugriffstyp

30401 Lufttemperatur °C 10 1 Readonly

Beispiel: Abrufen der Lufttemperatur

0OC 04 76 C1 00 o01 |[7B |63 | 0OC 04 02 Nl Em

WSVl Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
6 Query => Master | Slave 12 | Read Input Register (4) | Address=30401, Quantity of Register=1 |[OKi637B
LEN Source Dest Function Func Desk Data Checksum
5 Slave 12 | Master | Read Input Register (4) | Byte count=2 JlN=pl [OK:BC54

%
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5.6 Konfigurationsregister (Holding Register)

Register Parametername Erlaubte Werte Anzahlder Zugriffstyp
Register

40001 Modbus-Adresse Gerat 1 Write only

40200 Baudrate 96 =9600 1 Write only
192=19200
384 =38400

40201 Paritat 1=even 1 Write only
O=none

Das Gerat muss nachjeder Anderung einer Einstellung neu gestartet werden!

Beispiel: AndernderRTU-Adresse von13 auf1

OD 10 9C 41 00 01 02 mm 61 /88 op 10 oc 41 oo o1 [7F 41

W=\ Transmission | Source | Dest Function Func Desk Byte count JRGEISCIAEINEENN "Checksum
9 Query => Master | Slave 13 Write Multiple Register (16) | Address=40001, Quantity=1 | 2 00 01 OK:8861
LEN Source Dest Function Func Desk Checksum

6 Slave 13 | Master | Write Multiple Register (16) | Address=40001, Quantity=1 |FOK417F

5.7 Autokonfiguration

Alle LAMBRECHT Modbus-Sensoren bieten dem erfahrenen Anwender die Méglichkeit, in seinem Modbus-Master
eine Autokonfiguration auf der Basis zusatzlicher,im Sensor gespeicherterInformationenzuimplementieren. Die
notwendigenInformationensindim Dokument , Allgemeine Anleitung fir LAMBRECHT meteo Modbus-Sensoren® zu
finden.

5.8 AnschlieBbare Sensoren

AndenPt100-Modbus-Umsetzerkdnnen alle gangigen Pt100-Temperatur-Sensorenin 4-Leiter-Technik
angeschlossenwerden. Gegenlberder2-Leitertechnik bietet die 4-Leitertechnik eine deutlichhdhere
Messgenauigkeit undbleibtunbeeinflusstvonderLeitungslange.

PASSENDE LAMBRECHT METEO TEMPERATUR-SENSOREN (PT100):

ID Bezeichnung

00.08290.000030 Modultemperatur-Sensor

00.08280.010507 Luft-, Boden-, Wasserthermometer Pt100,1/3 DIN
00.08281.008005 Lufttemperatur-SensorPt100,1/3DIN
00.08241.000000 Grastemperatursensormit Schutzvorrichtung

%



6 Technische Daten

Widerstandsthermometer Pt100 / Pt1000 nach DINEN 60751

1D 00.08790.000000 Pt100-Modbus-Umsetzer

1D 00.08790.010000 Pt1000-Modbus-Umsetzer

Messbereich -40..+80°C
Anschlusstechnik 4-Leiter
Aufldsung 16 Bit
Genauigkeit 0,5K

Max. Leitungswiderstand” 10 Ohm/Leitung
Sensorspeisung Pt100/Pt1000 TmA

Messrate 1Messung/s
Temperatureinfluss +100 ppm/Kvom Endwert
RS-485-Bus

Software Protokoll ModbusRTU

Datenformat 19200, 8,E,1

Max. Bus-Teilnehmer 99

Busabschluss BeidseitigamEnde 120 Ohm
Max. Buslange 500m

Leitung Geschirmt

Leuchtdioden

Grln

Versorgung (blinkt bei Signalfehler)

Gelb

RS-485-Kommunikation

Bedienelemente

Adressschalter

2 Adressschalterfir10 +1

Versorgung

Versorgungsspannung 18...30VDC

Max. Leistungsaufnahme bei24VDC 300 mwW

Gehause

Abmessungen 6,2x92x10Tmm(BxHXT)
Aufbau Hutschiene 35mm, EN50022
Schutzart IP20

Anschlusstechnik Schraubklemmen
Anzugsmoment Klemmen 0,5Nm
Leiterquerschnitt Max. 2,5 mm?

Gewicht Ca.30g
Umgebungsbedingungen

Zulassige Umgebungstemperatur -40...+80°C

EMV

Produktfamiliennorm? EN 61326

Storaussendung

EN550T11, CISPR11KI. B

"Wahrend einer Stoéreinwirkung sind geringe Signalabweichungenmaoglich.

Elektrische Sicherheit

Produktfamiliennorm

EN61010-1

Galvanische Trennung, Priifspannungen

Signal/Versorgung

1,5kV,50Hz(1min.)

Signal/RS-485-Bus

Keine galvanische Trennung
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/  Entsorgung

Die LAMBRECHT meteo GmbH ist beider Stiftung Elektro-Altgerate Register ear erfasst undregistriertunter:

WEEE-Reg.-Nr. DE45445814

InderKategorie Uberwachungs- und Kontrollinstrumente, Gerateart: ,Uberwachungs- und Kontrollinstrumente fiir
ausschlieBlich gewerbliche Nutzung®.

Innerhalb der EU

\ Das Geratist gemap der Europaischen Richtlinien2002/96/EG und 2003/108/EG (Elektro und

Elektronik-Altgerate) zu entsorgen. Altgerate dirfen nichtinden Hausmull gelangen! Firein
umweltvertragliches Recyclingund die Entsorgung lhres Altgerates wenden Sie sichan einen
/ zertifizierten Entsorgungsbetrieb fur Elektronikschrott.

Auerhalb derEU

Bitte beachten Sie dieimjeweiligenLand geltendenVorschriftenzur sachgerechten Entsorgung von Elektronik-
Altgeraten.

Copyright © 2026 LAMBRECHT meteo GmbH. Allrightsreserved.
Informationin thisdocument subjectto change without notice.

Photo copyright: © Brandon Seidel - Adobe stock 08790_Pt_Modbus_Converter_b-de.indd 23.26
LAMBRECHT meteo GmbH

Friedlander Weg 65 Tel +49-(0)551-4958-0

37085 Gottingen E-Mail info-lambrecht@aem.eco

Germany Internet  www.lambrecht.net
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