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1 Eigenschaftenund Vorteile

Kompakterund auperstrobuster Sensor zur Messung von Windrichtung und Windgeschwindigkeit
Reibungsfreie Messwerterfassung durch berihrungsloses Messprinzip

Seewasserresistente Oberflachen firhohe Langlebigkeit

Erhohte Wasserdichtheit durchim Sensorhalsintegrierte Wasserfallen

Elektronisch geregelte, integrierte Beheizung der Sensorképfe

Blattwindfahne und 3-armiger Schalenstern wechselbar

Schnelle und einfache Installation durch Rohrmontage und M12-Steckverbindung

2 Gewahrleistung

Beachten Sie den Gewahrleistungsverlust und Haftungsausschluss bei unerlaubten Eingriffenin das System.
Anderungen bzw. Eingriffe in die Systemkomponenten diirfen nur mit ausdriicklicher Genehmigung der
LAMBRECHT meteo GmbH durch Fachpersonal erfolgen.

Die Gewahrleistung beinhaltet nicht:
1. Mechanische Beschadigungen durch daupere Schlageinwirkung (z. B. Eisschlag, Steinschlag, Vandalismus)

2. Einwirkungen oderBeschadigungen durch Uberspannungen oder elektromagnetische Felder, welche (iber die
indentechnischen Daten genannten Normenund Spezifikationen hinausgehen.

3. Beschadigungendurchunsachgemape Handhabung, wie z. B. durch falsches Werkzeug, falsche Installation,
falsche elektrische Installation (Verpolung) usw.

4. Beschadigungen, die zurlckzufihren sind auf denBetrieb der Gerate auBerhalb der spezifizierten
Einsatzbedingungen.

3 Entsorgung

Die LAMBRECHT meteo GmbH ist beider Stiftung Elektro-Altgerate Register ear erfasst undregistriert unter:

WEEE-Reg.-Nr. DE45445814

Inder Kategorie Uberwachungs- und Kontrollinstrumente, Gerateart: ,Uberwachungs- und Kontrollinstrumente fir
ausschlieflich gewerbliche Nutzung®.

Innerhalb der EU

Das Geratistgemap der EuropaischenRichtlinien2002/96/EGund 2003/108/EG (Elektround
Elektronik-Altgerate) zu entsorgen. Altgerate dirfennichtindenHausmull gelangen! Fiirein
umweltvertragliches Recyclingund die Entsorgung lhres Altgerates wenden Sie sich an einen
zertifizierten Entsorgungsbetrieb fur Elektronikschrott.

Auperhalb derEU

Bitte beachten Sie dieimjeweiligenLand geltenden Vorschriftenzur sachgerechten Entsorgung von Elektronik-
Altgeraten. Einleitung
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4 Wasistder ARCO-Modbus?

Die Sensoren der ARCO-Familie sind sehrrobust, kompakt und duBerst zuverlassig. Beiihrer Entwicklung wurde
auf besondere Sorgfalt beztglich der Einhaltung meteorologischer Anforderungen geachtet. Das System
erfasst die horizontale Luftstromung und verarbeitet die Messwerte zu den meteorologischen Parametern
Windgeschwindigkeit und Windrichtung. Die Sensoren und die weiteren Systemkomponentenbefindensichin
einem spritzwasser- und staubdichten Metallgehause.

Die MessdatenwerdennachEinschaltenderVersorgungsspannung Uber eine galvanisch getrennte RS485-
Schnittstelle perModbus RTU ausgegeben. Der Sensor ARCO-Modbusist sto3- undruttelfest konstruiertund
eignetsich daherbesonders flrden Einsatzunterrauen Umweltbedingungen. Das Gehause und die Messelemente
bestehen aus seewasserfesten Aluminiumlegierungen. Sensorgehause, Schalensternund Windfahne sind
eloxiert. Eine elektronisch gesteuerte Sensorheizung ermdglicht den Betrieb des Sensorsin einemweiten
Temperaturbereichvon-30 bis +70°Cinnicht vereisender Umgebung.

5 Inbetriebnahme

DerWindkanndurch eine Vektorgroe dargestellt werden. Zur vollstandigen Beschreibungist die Angabe

von Geschwindigkeitund Richtung erforderlich. Beide Komponentenunterliegenraumlichenund zeitlichen
Schwankungen, so dass sie streng genommen ausschlieflich furden Ort der Aufstellung des Messgerates gelten.
Dahersollte die Wahl desInstallationsortes besondere Beachtung erhalten.

5.1 Aufstellungsbedingungen

FUrWindmessungennach denmeteorologischen Standards (zum Beispiel VDI 3786. Part 2) sind Messhéhe und
Messort entscheidende Kriterien fUrreprasentative und fehlerfreie Messungen. Idealerweise wird fur professionelle
Messungen eine Messhohe von 10 m iber dem Boden empfohlen. Weiterhin sollten sichim Umkreis von 150 mum die
Stationkeine Hindernisse wie zum Beispiel Gebaude, Fahrzeuge, Flugzeuge oder ahnliches befinden. Bei mobilen
Messungen auf Fahrzeugen oderanMesscontainernsind o.g. Bedingungennichtinjedem Fall realisierbar. Daher
sind vertretbare Kompromisse zu findenund ggf. zu dokumentieren.

Windmessgerate sollenim Allgemeinennicht die speziellen Windbedingungen eines begrenzten Gebietes messen,
sondernreprasentativdie Windbedingungenin einemweiteren Umkreis darstellen. Die an verschiedenen Punkten
ermittelten Messwerte sollenvergleichbarsein. Daherist beiderMontage des Sensors darauf zu achten, dass der
Aufstellungsort nichtim Windschatten groerer Hindernisse liegt. Der Abstand der Hindernisse zum Sensor sollte
mindestens das10-fache derHindernishohe betragen (entspricht der Definition eines ungestorten Gelandes).
Isteinungestdrtes Gelande nicht vorhanden, ist der Sensorin einer Hohe aufzustellen, die die Hindernishohe um
mindestens 5 m Uberragt.

BeiAufstellung des Sensors auf einem Dach, soll der Aufstellungsort in der Dachmitte liegen, damit
Vorzugsrichtungen vermiedenwerden. Wird sowohl Windrichtung als auch Windgeschwindigkeit gemessen, sind
nach Maglichkeit die Sensoren am gleichen Messpunktzu montieren, wobeijegliche gegenseitige Beeinflussung
derSensorenzuvermeidenist. Diese Forderunglasst sich vorteilhaft mit den Sensoren ARCO-Modbus erzielen.

DerSensordarf nichtauf Sendeanlagen oder Antennen oderin deren Nahe montiert werden.
EinMindestabstand von 2 mist zur storfreien Signallbertragung einzuhalten.
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5.2 Werkzeug und Installationsmaterial

Furdie anstehenden Montage-und Wartungsarbeiten werden keine Spezialwerkzeuge benotigt. Alle Arbeiten
kénnen mithandelstblichen Werkzeugen (wie zum Beispiel Schraubendrehern, Maulschllsseln und Inbusschllsseln)
durchgeflhrtwerden.

5.3 Auspackendes Sensors

Der Sensorwirdin einerseparaten Verpackung, sorgfaltig gegen mechanische Einwirkungen geschutzt, geliefert,
um Beschadigungenwahrend des Transports zu vermeiden. Ist der Sensor festinstalliert, ist erresistent gegentber
auftretendenmechanischen Schock- undVibrationsbelastungen, wie sie z. B. auf Schiffen auftretenkdnnen.

Die Verpackung enthalt die folgenden Gegenstande:

1SensorARCO-Modbus
1Betriebsanleitung

Zubehor: Je nach Bestellumfang, separat verpackt

5.4 Eingangskontrolle

Bitte prifen Sie den Lieferumfang auf Vollstandigkeit und eventuelle Transportschaden. Beanstandungen melden
Sie bitte sofort schriftlich.

5.5 Energieversorgung

DerWindsensorbenotigt 24 VDC als Energieversorgung fur die Elektronik. Die Sensorheizung hat eine
Leistungsaufnahmevon2.9W.

5.6 Montierenvon Schalensternund Windfahne

Die Bohrungenam Schalenstern sind so angebracht, dass diesernurin einerbestimmten, eindeutigen Lage montiert
werdenkann (siehe auch Zeichnung). Dabeimussenjeweils alle Schrauben genutzt und der Schalenstern bzw.

die Windfahne damit befestigt werden. Dadurchist die richtige Drehrichtung sichergestellt. Dererforderliche
Innensechskantschlisselistim Lieferumfang enthalten.

Auch die Windfahne kannnurin einer ganzbestimmten Position montiert werden. Alle zwei Schrauben missen
benutzt werden,umdie Windfahne am Sensorkopf zu befestigen (siehe auch Zeichnung). Nurso kann eine korrekte
Messung derWindrichtung garantiert werden.
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SCHALENSTERN MONTIEREN WINDFAHNE MONTIEREN

1 schraube mit Innensechskant
screw with hexagon socket

1 Halbrundschraube mit Innensechskant

round head screw with hexagon socket
M3x8 DIN7380 M3x12 DIN7380

2 Schalenstern / cup rotor 2 Windfahne / wind vane
3 Schalensternglocke / cup rotor protective globe 3 Windfahnenglocke / wind vane protective globe
4 skt-Stiftschliissel / hex head wrench 4 skt-Stiftschliissel / hex head wrench

5.7 Installationsarbeiten (Kurzbeschreibung)

Dielnstallation des Sensors erfolgtindrei Schritten:

1. AnbringendesKabelsteckers am Sensorund ggf. das Kabel durch denMast ziehen.

2. Aufsetzendes Sensorsauf denMastund, bevordie Befestigungsschraubenangezogenwerden, nachNorden
ausrichten.

3. AufschaltenderSensoranschlisse fur Stromversorgung und Signalausgang.

5.8 Montage des Sensors

Der Sensorwird auf einem Maststlick (Rohr) mit einem AuBendurchmesservon 50 mmund einem Innendurchmesser
vonmindestens 40 mm montiert. Vorder Befestigung des Gerates mit den beiden 8-mm Inbusschraubenist

das KabelanzuschlieBen, durch das Rohrstick hindurchzu fihrenund der Sensornach Norden bzw. in Vorwarts-
Fahrtrichtung auszurichten. Hierzuist am Gerategehause eine entsprechende Markierung angebracht (siehe
Mafzeichnung). Richten Sie den Sensornach Norden aus, bevor Sie die Schrauben festziehen.

@ Achten Sie auf einenfesten Sitzdes Sensors am Mast.

5.9 Windfahne einnorden

ZurMessung derWindrichtungist der Sensorauf die Nordrichtung auszurichten. Um den Windsensor einwandfrei
und festnach Norden auszurichten, verfligt das Gerat liber eine integrierte Montagehilfe. Imunteren Bereich des
Sensorschafts befindet sich einnachinnen hineindrehbarer Stift, dernach Norden weist undinden entsprechenden
Schlitzdes Mastes (so vorhanden) versenkt wird, so dass der Sensorkorrekt und verdrehsicherausgerichtetist. Der
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Stift kann mit Hilfe eines Inbusschlissels bei Bedarf hinein- oderherausgedreht werden (siehe Mafzeichnung).

Drehen Sie die Markierung an der Windfahne genau Gber die am Gehauseschaft des Sensors. Fixieren Sie diese Lage
derWindfahnez. B. miteinem Klebestreifen. Nach der Ausrichtung sind die Klebestreifen wiederzu entfernen. Nun
konnen Sie Uberdie Achse derWindfahne den Bezugspunkt anvisieren. Das Gehause des Sensors muss dazu so auf
dem Montagerohrgedreht werden, dass die Spitze der Windfahne auf dennérdlichen Bezugspunkt zeigt.

Zur Einnordung wird ein Punktim Gelande festgelegt, der sichin Bezug auf die endgultige Positiondes
Windrichtungssensors moglichst weitin Richtung Norden befindet. Die Lage des Bezugspunktes kannzunachstan
Hand einertopografischenKarte (1:25000) ausgewahlt werden. Die genaue Lage des Bezugspunktes wird mit einem
Peilkompass festgelegt, derzweckmaBigerweise auf einem Stativ horizontaljustiert werden kann.

@ Achten Sie auf Kompassmissweisungen.

Eine Funktionsprufungandreium 90° versetzten Richtungen wird empfohlen.

A Beachten Sie beiderMontage eines Sensors auf einem Mast alle einschlagigen Sicherheitsanweisungen.

6 Stromversorgungs- und Signalkabel

Sobald der Sensorkorrekt montiert und mit dem konfektionierten Kabel (Zubehor) verbundenist, konnen die Adern
fUr die Stromversorgung und flr den Signalausgang angeschlossen werden. Zum elektrischen Anschluss des
Sensorswird ein 4-poliger M12-Kabelsteckerbendtigt. Die Abschirmung des Kabelsistanbeiden Endenauf den
Schutzleiter (PE) zu klemmen.

@ Um die Gefahrderinduktiven Einstrahlung zu vermindern, ist eine korrekte Erdung des Sensors notwendig.

Derexterne Anschluss erfolgt mit Hilfe eines zentralen Steckverbinders, der geschitztim Geratesockel
untergebrachtist. Weitere Detailszum elektrischen Anschluss des Sensors sindin den Abschnitten ,Mafzeichnungen
und Anschlussbilder” dargestellt. Die typische Spannungsversorgung der Sensoren betragt 24 VDC mit einer
Stromaufnahme von max. 920 mA (inkl. Heizung). Der Eingangsspannungsbereich kann hierbei 20...28 VDC
betragen. Die Heizung des ARCO-Modbus hat eine Heizleistungvon 2:9 W.

Die Heizung verhindertunter den meisten klimatischen Bedingungen das Blockieren derbeweglichenTeile. Der
Schalenstern bzw. die Windfahne werden nicht beheizt. Beimoglicher Vereisung oder Eisbildung am beweglichen
Sensorelementist die Funktion flirdie Dauerder Vereisung eingeschrankt. Das Ausgangssignal des Sensors
entspricht demModbus RTUanRS485-Standard.

/  Sicherheitsbestimmungen

DaderSensorhaufigingrofenHdhen montiert wird, sind wahrend der Montagearbeiten die einschlagigen

A Sicherheitsbestimmungenzu beachten. Wahrend der elektrischen Installationsarbeiten sind die
entsprechenden Stromkreise spannungsfreizu schalten. Das Gehause darf nurvon daflrautorisierten
Personen gedffnet werden! 3 Wartung
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8 Wartung

8.1 Regelmaflige Wartung und Kalibrierung

Die Sensorenssind sehrwartungsarmund fir eine lange Lebensdauerkonzipiert. Es wird empfohlen, regelmafige
Sichtkontrollen hinsichtlich witterungsbedingter Oberflachenverschmutzungenund ggf. Reinigungen
durchzufthren. Empfohlenwird eine regelmafige Sicht- und Funktionsprifung der Windsensoren.

SolltenReferenzmessungen erforderlich sein, musszwingend beachtet werden, dass eine Vergleichbarkeit
derMesswerte nurdann gegebenist, wenn die Messungenunter gleichen Bedingungen erfolgen. D.h. das
Referenzgerat mussinunmittelbarer Sensornahe zum Einsatzkommen!

DerSensorist ein Messinstrument und unterliegt somit dem anwendereigenen Rekalibrierungszyklus.
Herstellerempfehlung: 2 Jahre

Zurlangfristigen Sicherstellung von Funktionund Prazision derangebotenen Komponenten bietenwirlhnengern
unsere qualifizierten Wartungs- und Kalibrierdienstleistungen an.

8.2 Sichtkontrollenund Reinigungsarbeiten

DerEinsatzdes Sensors unterdenjeweiligen Umweltbedingungen erfordert dementsprechende Ma3nahmen. Es
istratsam, das Gehause sowie die SchutzhUtte auferlichin gewissen Zeitabstandenzureinigen. Die Intervalle sind
abhangigvondenUmgebungsbedingungenund dem Verschmutzungsgrad. Empfohlenwird eine regelmagige
Sichtkontrolle und Funktionsprifung. Ergebensichbeiden Prifungen Probleme, die Sie nicht I6sen kdnnen, wenden
Sie sichbitte anden LAMBRECHT meteo-Service unter:

Tel: +49-(0)551-4958-0
E-Mail: support@lambrecht.net

9 Transporte

FirdenFall, dass der Sensorvonlhnenverschickt odertransportiert werden soll, muss dieser sicherverpackt
werden, um mechanische Einwirkungen oderandere Schadenzuvermeiden.
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10 Maf3zeichnung
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11 Anschlussbild
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12 Modbus-Protokoll

12.1 Allgemein

Die Lambrecht meteo Modbus-Sensoren folgen der Spezifikation der Modbus Organisation: ,MODBUS
APPLICATION PROTOCOL SPECIFICATION V1.1b3" (sieche www.modbus.org).

12.2 DataEncoding

MODBUS nutzt das ,Big-Endian® Format fr Adressenund Daten. Das heif3t, wenn ein Wert mit einem Zahlenformat
Ubertragenwird, welches groBerist als ein einzelnes Byte, dass das ,most significant byte” als erstes gesendet wird.
Beispiel Big-Endian:

Registerwert 16 - bits

0x1234 wird Ubertragenin derReihenfolge: Ox12 Ox34.

Um denrealenMesswertzu erhalten, teilen Sie denempfangenen Registerwert durch den Divisor.

Werte von -9999 weisen auf eineninternen Sensorfehler hin.

12.3 Standardkonfiguration - Default

Baudrate: 19200 Baud
Byterahmen: 8E1(1Start-Bit, 8 Daten-Bits, 1Parity-Bit (Even Parity), 1 Stop-Bit)
RTU Sensoradresse: 8

DEFAULT-ADRESSEN DER LAMBRECHT-SENSOREN

Adresse Sensor

1 Windgeschwindigkeit

2 Windrichtung

3 Niederschlagrain[e]

4 THP

5 EOLOSIND - u[sonic]WS6

6 com(b]

7 PREOS

8 ARCO

9 u[sonic]

10 Pyranometer2nd Class

1 Secondary standard Pyranometer
12 PT100 auf Modbus-Umsetzer (Temperatur)
13 u[sonic]WS7
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12.4 VerfUgbare Modbus-Kommandos

Die LAMBRECHT Modbus-Sensorenunterstltzenfolgende Befehle:

,Read Holding Register” Befehl: 0x03 (deskriptive Sensordaten-Register)
,ReadInputRegister” Befehl: 0x04 Messwert-Register (jeder Messwertist einzeln anzufordern)
,Write Multiple Register” Befehl: Ox10 (Schreibenin Konfigurationsregister)

12.5 Momentanwerte / Echtzeitwerte (Input-Register)

Die folgenden Messwerte werdenvonden LAMBRECHT meteo-Sensoren bereitgestellt.

Register Parametername Einheit Divisor Anzahlder Register Zugriffstyp
30001 Windgeschwindigkeit m/s 10 1 Readonly
30201 Windrichtung ° 10 1 Readonly
30401 Lufttemperatur °C 10 1 Readonly
30601 Relative Luftfeuchte %r. F. 10 1 Readonly
30701 Taupunkt °C 10 1 Readonly
30801 Luftdruck hPa 10 1 Readonly

Beispiel: Abrufen der Windgeschwindigkeit
oD 04 75 31 00 01 [7A 'C5 OD 04

LEN Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
Query => Master | Slave 13 | Read Input Register (4) | Address=30001, Quantity of Register=1 |[OKICS57A

LEN Source Dest Function Func Desk Data Checksum

5 Slave 13 Master | Read Input Register (4) | Byte count=2 00 iIs8 OK:F9ES8

12.6 Periodenwerte - Mittelwert, Maximum und Minimum (Input-Register)

Register | Parametername Einheit Divisor AnzahlderRegister | Zugriffstyp
30002 Windgeschwindigkeit Durchschnitt | m/s 10 1 Readonly
30003 Windgeschwindigkeit Maximum m/s 10 1 Readonly
30004 Windgeschwindigkeit Minimum m/s 10 1 Readonly
30202 Windrichtung Durchschnitt ° 10 1 Readonly
30203 Windrichtung Maximum ° 10 1 Readonly
30204 Windrichtung Minimum ° 10 1 Readonly
30402 Lufttemperatur Durchschnitt °C 10 1 Readonly
30403 Lufttemperatur Maximum °C 10 1 Readonly
30404 Lufttemperatur Minimum °C 10 1 Readonly
30602 Relative Luftfeuchte Durchschnitt %r.F. 10 1 Readonly
30603 Relative Luftfeuchte Maximum %r. F. 10 1 Readonly
30604 Relative Luftfeuchte Minimum %r. F. 10 1 Read only
30702 TaupunktDurchschnitt °C 10 1 Readonly
30703 TaupunktMaximum °C 10 1 Readonly
30704 TaupunktMinimum °C 10 1 Readonly
30802 Luftdruck Durchschnitt hPa 10 1 Readonly
30803 Luftdruck Maximum hPa 10 1 Readonly
30804 Luftdruck Minimum hPa 10 1 Readonly

%
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Die Datensind furden Zeitraumzwischen der aktuellen Abfrage und dervorherigen Abfrage gultig. Der maximale
Bereicheines Zeitraums betragt1Stunde. Das Abrufen des Durchschnittswerts einer Minimum-, Maximum-und
Durchschnittsgruppe [6scht die entsprechenden Register. Rufen Sie die Werte einer Gruppe in der Reihenfolge
Minimum, Maximum, Durchschnitt ab.

Verwenden Sie den Befehl: Ox03
Beispiel: Abrufen der Windgeschwindigkeit (min. max. avr.)und Loschen des Registerinhalts

01 04 75 34 00 o1 |6A 08 o1
04 75 33 o0 o1 DB (Co o1 os o2 [IJELN 38 AE| 01 o4

75 32 oo o1 BR8N o1 o4 o2 HEHES TN

[MS\W Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
6 Query => Master | Slave 1 Read Input Register (4) | Address=30004, Quantity of Register=1 [OK:86A

[WS\W “Transmission | Source Dest Function Func Desk Data Checksum
5 Response <= | Slave 1 Master | Read Input Register (4) | Byte count=2  Je[oNe[0] OK:30B9
LEN Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
Query => Master | Slave 1 Read Input Register (4 Address=30003, Quantity of Register=1 | OKiCO9DB
LEN ‘Transmission | Source Dest Function Func Desk Data Checksum
Response <= | Slave 1 Master | Read Input Register (4 Byte count=2  [[ONsll FOKIAESS
M=\ Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum
6 Query => Master | Slave 1 Read Input Register (4) Address=30002, Quantity of Register=1 | OK:98A
(MW FTransmission | Source Dest Function Func Desk Data Checksum
5 Response <= | Slave 1 Master | Read Input Register (4) Byte count=2  J(UNEIN FOKISFBY
12.7 Beschreibende Sensor-Parameter-Reqister
(Holding Register)

Register Parametername AnzahlderRegister Hinweis Zugriffstyp
40050 Gerate-ldentifikationsnummer | 8 (2 Zeicheninjedem Diezurickgegebenen | Readonly
Register) Datenhabendie Form
(15 Zeichen) eines 16-Byte-Strings
mit Null-Terminierung.
40100 Seriennummer 6(2Zeicheninjedem Die zurlickgegebenen | Readonly
Register) Datenhabendie Form
(1Zeichen) eines 12-Byte-Strings
mit Null-Terminierung.
40150 Firmwareversion 13(2Zeicheninjedem | Diezurickgegebenen | Readonly
Register) Datenhabendie Form
(biszu25 Zeichen) eines 26-Byte-Strings

mit Null-Terminierung.
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Beispiel: Abrufen der Gerate-ldentifikationsnummer(Die im Beispiel gezeigte Identifikationsnummerist
sensorabhangig. Sie wird hiernurzu Demonstrationszwecken verwendet).

OD 03 9C 72 00 08 [CA 8B OD 03 10 31 (36 |gpoooooooooooooo
00.16480.000130000

[M=WB  Transmission | Source | Dest Function Func Desk Checksum

6 Query => Master | Slave 13 | Read Holding Register (3) | Address=40050, Quantity of Register=8 [OK:8BCA
LEN Source Dest Function Func Desk Data Checksum
19 Slave 13 | Master | Read Holding Register (3) | Byte count=16 [EUEUZSEIEEEIEEEUPSEUSCHIEIICEE GV SOKI6BES

12.8 Konfigurationsregister (Holding Register)

Register Parametername Erlaubte Werte Anzahl der Register Zugriffstyp
40001 Modbus-Adresse Gerat 1 Write only
40200 Baudrate 96 =9600 1 Write only
192 =19200
384 =38400
40201 Paritat 1=even 1 Write only
O =none

Das Gerat muss nachjeder Anderung einer Einstellung neu gestartet werden!

Beispiel: AndernderRTU-Adressevon4auf1

05 10 9C 41 00 01 02 06 48 05 10 9C 41 00
01 7E [09

[IS\W | Transmission | Source | Dest Function Func Desk VKl Register values @l &0
9 Query => Master | Slave 5 Write Multiple Register (16) | Address=40001, Quantity=1 | 2 00 01 OK:4806
LEN Source Dest Function Func Desk Checksum
6 Slave 5 Master | Write Multiple Register (16) | Address=40001, Quantity=1 [OK:097E

13 Autokonfiguration

Alle LAMBRECHT Modbus-Sensoren bieten dem erfahrenen Anwender die Moglichkeit, in seinem Modbus-Master
eine Autokonfiguration auf der Basis zusatzlicher,im Sensor gespeicherterInformationen zuimplementieren. Die
notwendigen Informationensindim Dokument ,Allgemeine Anleitung fir LAMBRECHT meteo Modbus-Sensoren® zu
finden.

%
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14 Technische Daten

ARCO-Modbus

ID 00.14581.030430

Einsatzbereich Temperatur:-40...+70 °C beheizt *; Windgeschwindigkeit: 0...80 m/s;
Rel. Luftfeuchte: 0...100%r. F.

Schnittstelle RS485

Protokoll ModbusRTU

Versorgungsspannung Sensor20...28 VDC/ max. 920 mAbei 24 VDCinkl. Heizung 24VDC/ 2.9 W

Gehause seewasserbestandiges Aluminium; spezialbeschichtet;
IP 65insenkrechter Gebrauchslage

Abmessungen siehe Mafzeichnung

Gewicht ca.l,7kg

Normen - EMVgemaBEN60945
Niederspannungs-Richtlinien73/23/EWG und VDE 0100
WMONTr. 8
VDI 3786 Teil 2

.« NMEAOQ183

Messbereich 0...360°

Genauigkeit +1%

Aufidsung <1°

Anlaufwert 0,3m/s

Dampfungsgrad 0,5..0,6

Messbereich 0,3..75m/s

Genauigkeit +2%FSbei0,3...60m/s

Aufidsung <0,1m/s

Anlaufwert 0,3m/s

Entfernungskonstante 4m

ZUBEHOR (bitte separatbestellen)
ID 32.14567.060010 Sensorkabel,15m, 4-pol. M12-Stecker (verschiedene Langen moglich)
HEIZUNGSSTATUS (beiBestellung mitangegeben)
ID97.14581.000000

Das entsprechende NMEA-Protokoll wird bei Bedarf werkseitig aktiviert.
ID far Protokoll-Aktivierung beiBestellung bitte angeben.

*)Hinweis: Beimoglicher Vereisung und Eisbildung ambeweglichen Sensorelementist die Funktion fur die Dauer der Vereisung eingeschrénkt.
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